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TITULACION GRADO EN ARQUITECTURA TECNICA

709234,, ESTUDIO CONSTRUCTIVO DE VIVIENDA UNIFAMILIAR "CASA EN EL BOSQUE" EN EL GARRAF (BARCELONA) TUTOR  Gonzalez Casado, Maria Dolores
CO_TUTOR

TITULOEN INGLES CONSTRUCTION STUDY OF A SINGLE-FAMILY HOUSE "HOUSE IN THE FOREST" IN GARRAF (BARCELONA)

710478, ESTUDIO CONSTRUCTIVO DE UNA VIVIENDA DE NUEVA PLANTA PUBLICADA CERTIFICADA BAJO ESTANDARES DE TUTOR  Gonzélez Casado, Maria Dolores
SOSTENIBILIDAD CO_TUTOR

TITULOEN INGLES CONSTRUCTION STUDY OF ANEWLY BUILT HOUSE CERTIFIED UNDER SUSTAINABILITY STANDARDS

710478, Estudio Constructivo de Vivienda Unifamiliar TUTOR Garcia Gago, Jests M?
CO_TUTOR

TITULOEN INGLES Constructive Study of Single-Family Housing

710384, ESTUDIO URBANISTICO: ORDENACION DETALLADA Y GESTION DE UN SECTOR DE SUELO URBANO NO CONSOLIDADO TUTOR  Frechilla Alonso, M® Almudena
CO_TUTOR

TITULO EN INGLES URBAN PLANNING STUDY: DETAILED PLANNING AND MANAGEMENT OF AN UNCONSOLIDATED URBAN LAND SECTOR

456892, ESTUDIO CONSTRUCTIVO DE EDIFICIO Y SU REHABILITACION PARA USO RESIDENCIAL TUTOR Robles Miguel, Angel
CO_TUTOR

TITULO EN INGLES CONSTRUCTIVE STUDY OF A BUILDING AND ITS REHABILITATION FOR RESIDENTIAL USE
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TITULACION GRADO EN DOBLE GRADO.- MECANICA

710424.. IMPLANTACION DE METODOLOGIA BIM EN UNA INGENIERIA CON PROCESOS DE DISENO Y FABRICACION.

TITULO EN INGLES

IMPLEMENTATION OF BIM METHODOLOGY IN AN ENGINEERING WITH A DESING AND MANOFACTURING PROCCESSES.

ESCUELA POLITECNICA SUPERIOR DE
ZAMORA

TUTOR Rodriguez Martin, Manuel
CO_TUTOR

395108, Puestaa punto de un equipo para trituracion e inyeccion de plésticos

TITULO EN INGLES

Set-up of equipment for crushing and injection of plastics

TUTOR Garcia Martin, Roberto José
CO_TUTOR
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TITULACION GRADO EN INGENIERIA INFORMATICAEN SISTEMAS DE INFORMACION

715633, DESARROLLO DE UN SISTEMA PARA LA CONDUCCION DRIVERLESS EN EL MONOPLAZA DEL EQUIPO FORMULA USAL. TUTOR Roman Gallego, Jestis Angel
CO_TUTOR Aguado Ferreira, Leticia

TITULOEN INGLES DEVELOPMENT OF A SYSTEM FOR DRIVERLESS DRIVING IN THE FORMULA USAL TEAM CAR.

710469 APLICACION PARA ENTRENADORES Y DIRECTORES DEPORTIVOS DE FUTBOL A PARTIR DE ESTUDIO ESTADISTICO SOBRE TUTOR Vega Hernandez, M? Concepcion
JUGADORES CO_TUTOR Pérez Delgado, Maria Luisa

TITULOEN INGLES APPLICATION FOR FOOTBALL OACHES AND SPORTING DIRECTORS BASED ON STATISTICAL ANALYSIS OF PLAYERS

451329« Desarrollo de un sistema de medicién de constantes médicas y red neuronal aplicada TUTOR Rabanillo de la Fuente, Miguel Angel

CO_TUTOR Pascual Corral, Elena
TITULOEN INGLES Development of a medical constants measurement system and applied neural network

710496, DESARROLLO DE UN CHATBOT INTELIGENTE PARA LAATENCION AL CLIENTE Y OPTIMACION DE LA EXPERIENCIA EN UNA TUTOR Pérez Delgado, Marfa Luisa
TIENDA ON LINE CO_TUTOR

TITULO EN INGLES DEVELOPMENT OF AN INTELLIGENT CHATBOT FOR CUSTOMER SERVICE AND OPTIMATION OF THE EXPERIENCE IN AN
ONLINE STORE
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TITULACION GRADO EN INGENIERIAMECANICA

710314, ANALISIS, SIMULACIONY PROTOTIPADO DE UN ROBOT SCARA RRPR TUTOR Lorenzo Fernandez, Miguel Angel
CO_TUTOR

TITULOEN INGLES ANALYSIS, SIMULATION AND PROTOTYPING OF A SCARA ROBOT RRPR

710312, Modelado 3D, animacion e impresion 3d de una motocicleta tipo scooter TUTOR Hernandez Ramos, Pedro A.
CO_TUTOR

TITULOEN INGLES 3D modeling, animation and 3d printing of a scooter

524164, Puesta apunto de un equipo para trituracién e inyeccién de plasticos TUTOR Garcia Martin, Roberto José
CO_TUTOR

TITULO EN INGLES Set-up of equipment for crushing and injection of plastics

709216, Andlisis, simulacion y prototipado de robot industrial 6R TUTOR Lorenzo Fernandez, Miguel Angel
CO_TUTOR

TITULOEN INGLES Analysis,simulation and prototyping of an industrial robot 6R




